Installations- u. Wartungsprotokoll Ladeinfrastruktur ﬁ
(nach VDE 0100-600 / DIN VDE 0105-100 / DIN VDE 0664-40)

TotalEnergies

1. Auftragsdaten

Auftrags-Nr. und Datum: Erstmessung: EI Wiederholung: ‘lil

2. Kontaktdaten Elektrofachkraft / Priifer Eigentiimer Ladeeinrichtung

Name / Firma:

Straf3e und Hausnummer:

Postleitzahl und Ort:

Telefonnummer:

3. Angaben zur Ladeeinrichtung (Hardware)

Hersteller / Typ Ladeeinrichtung / Leistung ‘

Seriennummer bzw. EVSE-ID

GPS-Koordinaten

Langengrad Breitengrad

4. Angaben elektrotechnischer Anschluss
Netzform (z. B. TT / TN-C / TN-CS)

Vorsicherung Ladeinfrastruktur

5. Sichtinspektion

Leitungsfiihrung — — : . 0. .
' > []

Drehmoment Anschlussklemmen

6. Messprotokoll Ladepunkt 1 Ladepunkt 2

Rechtsdrehfeld Ja / Nein? (bitte Ankreuzen)

Beschreibung __ L3 __ E

Messung unter Spannung!

Erdungswiderstand RE in Q ‘-"-u- -H-"
RCD AC-Ausosesei o N N
ReD acaustosesvomiaf | ma | oo | I I N I I
ReD Evse pCausiosezeitt | ms | eeo < | SN NN NN I I
RCD / EVSE DC-Auslosestrom IAN _“!‘_'_"jl
Schleifenimpendanz ZL-PE -| ” _"S'_l
Schleifenimpendanz ZL-N -_| _“!‘_l
Kurzsehlusssirom K S@S@S

Messung spannungsfrell

Niederohmmessung RLO <1Q

7. Bestéatigung Installations-Service Ladeeinrichtung

JCCARIK Die Ladeeinrichtung hat die Messung bzw. RCD-Check nach DIN VDE 0100-600 / DIN VDE 0105-100 /

DIN VDE 0664-40 bestanden.

Der Kunde wurde darlber informiert, dass Veranderungen an der Installation der Ladeeinrichtung nicht
zulassig sind und zum Erl6schen der Gewahrleistung flihren.

Kunde / Eigentiimer Elektroinstallateur / Inbetriebnehmer

Datum und Unterschrift Eigentiimer Ladeinfrastruktur Datum und Unterschrift Elektrofachbetrieb

Version 2.0 (Juli 2021)
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Zusatzblatt Bemerkung

Zusatz Phasenrotation fiir AC Ladeeinrichtungen

Die VDE-AR-N 4100 erfordert, die AuRenleiter von Ladeeinrichtungen durchzurotieren. Zur Sicherstellung der korrekten
Lastmanagementfunktionalitdt muss die Rotationreihenfolge im DES-Backend entsprechend hinterlegt werden. Anhand der
nachfolgend vorgegebenen Reihenfolge mussen die AuRenleiter bei der Installation der Ladeeinrichtung durchrotiert und zur
Nachvollziehbarkeit in der unten stehenden Tabelle eingetragen werden.

Phasenrotation AuBenleiter

Die AuBenleiter werden jeweils am Anschlussfeld der Ladeeinrichtung durchrotiert. Die Rotation erfolgt je Zuleitung der
Ladeeinrichtung separat. Bitte nachfolgend die durchgefiihrte Rotationsreihenfolge der Auf3enleiter mit der jeweiligen EVSE-ID
des Ladepunktes eintragen:

Ladepunkt: EVSE-ID | Rotationsfolge | Ladepunkt: ‘ EVSE-ID ‘ Rotationsfolge
Ladepunkt 2 Ladepunkt 12 | |
Ladepunkt 3 Ladepunkt 13 [ |

Ladepunkt 4 :I Ladepunkt 14 | | | |
Ladepunkt 5 :l Ladepunkt 15 | |

Ladepunkt 7

Ladepunkt 8 | |

Ladepunkt 9 | | | |
Ladepunkt 10 | |

Unterschrift Kunde / Eigentiimer Unterschrift Elektroinstallateur / Inbetriebnehmer

Datum und Unterschrift Eigentiimer Ladeinfrastruktur Datum und Unterschrift Elektrofachbetrieb

Version 2.0 (Juli 2021)
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